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Visdo e percepcao robéticas

Depois de trés anos de trabalho, pesquisadores do
projeto europeu EYESHOTS apresentaram os
resultados de um estudo cujo objetivo era reproduzir
em rob6s comportamentos humanos, como a visao e a
percepcao espacial.

E justamente por isso é que ele
reproduz matérias dos sites da
Folha.com, da Folha de S.Paulo, do G1,
do Estadao e também da Carta Maior,
do Vermelho, do Opera Mundi, do
Viomundo, do Escrevinhador, do
Conversa Afiada, do Luis Nassif, da
Rede Brasil Atual, entre outros blogs e
sites democraticos e progressistas.

Acredito que a diversidade de opinides
e de visdes de mundo beneficia a
sociedade.

Sociedades onde os conflitos e as
distintas visoes de mundo sao
eliminadas nao vao a lugar nenhum.
Elas acabam estagnando, definhando e
desaparecendo. Basta ver o que
aconteceu com a Alemanha Nazista e
com a URSS para se constatar isso.

E inacreditavel que depois do fracasso
do Nazi-Fascismo e do Socialismo

Entra



Gracas aos progressos no controle da interacao entre visao e movimento, os pesquisadores
desenvolveram um avancado sistema de visdo tridimensional, sincronizado com bracos
roboticos.

O protoétipo mostrou ser possivel dar aos robos a capacidade para observar e ficarem atentos ao
que acontece ao seu redor.

Além disso, as imagens capturadas sao mantidas na memoria, podendo ser utilizadas em suas
acoes futuras.

A equipe de Angel del Pobil Pasqual, da Universidade Jaume I, na Espanha, ficou responséavel
pela validagao dos resultados do projeto, usando um robd construido na Universidade de
Castelldn, constituido de uma cabeca de rob6 com olhos moéveis integrados em um tronco com
bragos articulados.

Inspiracao humana

Os modelos de computador usados para controlar o robd partiram do conhecimento da biologia
humana e animal, fruto de um trabalho multidisciplinar que incluiu especialistas em
neurociéncia, psicologia, roboética e engenharia.

O estudo comecou com o registro dos neurdnios do cortex visuo-motor de macacos, que
possuem uma percepcao do ambiente similar & dos seres humanos.

A primeira caracteristica do sistema visual dos primatas replicado artificialmente foi o
chamado movimento sacadico dos olhos, que esta relacionado com a altera¢do dindmica da
atencao.

"Estamos constantemente mudando o ponto de vista através de movimentos oculares muito
rapidos, tao rapidos que dificilmente ficamos conscientes deles," explica o Dr. Pasqual.
"Quando os olhos estdao se movendo, a imagem fica desfocada e ndo podemos ver claramente. O
cérebro deve integrar os fragmentos de imagens como se fossem pecas de um quebra-cabeca,
para dar a impressao de uma imagem continua e perfeita do nosso entorno."

Real stalinista e ditatorial .
existam pessoas que deseji
e aniquilar com os que per
forma diferente.

Entendo que quanto mais
pluralismo e diversidade d
de visBes de mundo existir
variadas sociedades, melh
a humanidade.

Porém, que fique bem clar:
democrético e plural ndo s
'em cima do muro'. Isso né
aqui. Tenho minhas posict
bem definidas, sim, e elas
a0 sabor do vento, tanto qt
defendo desde que comece
interessar pelo assunto, ail
minha adolescéncia.

Essa € a minha maneira de
nao irei altera-la em funca
quer que seja.
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Em determinados casos, r¢
direito de néo publicar alg
mensagens, principalment
que contenham ofensas, ar
agressdes ou baixarias de (
espécie.



Neuro-robética leva comportamentos humanos aos robos
Neuro-roboética

Partindo dos dados neurais, os pesquisadores desenvolveram modelos computadorizados da secao
do cérebro que integra as imagens com os movimentos dos dois olhos e dos bracos.

Essa integracao é muito diferente daquilo que normalmente é feito por engenheiros e especialistas
em robdtica - € uma espécie de neuro-robética.

O grupo queria provar que, quando fazemos um movimento para agarrar um objeto, 0 nosso
cérebro ndo precisa calcular previamente as coordenadas desse movimento.

"A verdade é que a sequéncia é muito mais simples: os nossos olhos olham para um ponto e dizem
a0 nosso braco onde ir. Os bebés aprendem isto progressivamente conectando neurdnios," explica o
pesquisador.

Assim, o proximo passo foi simular também esses mecanismos de aprendizagem, usando uma rede
neural que permite aos robds aprenderem como olhar, como construir uma representacao do
ambiente, como preservar as imagens apropriadas, e como usar sua memoria para alcancar os
objetos, ainda que estes estejam fora do alcance dos seus olhos naquele momento.

Passo importante

Os resultados preliminares foram encorajadores, dentro dos parametros dos programas de teste.
"Nossos resultados poderao ser aplicados a qualquer tipo de robd humanoide que seja capaz de
mover seus olhos e se concentrar em um ponto. Essas sdo questoes prioritarias para que os outros
mecanismos possam funcionar corretamente”, ressalta o pesquisador.

Para que um rob6é humanoide interaja com sucesso com o seu ambiente e desenvolva tarefas sem
supervisao, contudo, sera necessario primeiro aperfeicoar esses mecanismos basicos, que ainda nao

estao completamente resolvidos, alerta o pesquisador.
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