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# » Ricerca e Universita = Robot che imparano: la nuova sfida dei ricercatori italiani

Robot che imparano: la nuova sfida dei
ricercatori italiani

E stato messo a punto in ltalia il sisterna Eyeshots che imita il modo in cui gli esseri umani

coordinano vista e movimenti del braccio
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RICERCA E UNIVERSITA - 29 giugno 2011

Un team di ricercatori europei, coordinati dal Dipartimento di
ingegneria biofisica ed elettronica dell'Universita di
Genova, hanno fatto grandi passi avanti nel tentativo di
controllare l'interazione tra movimento e visione, replicande il
comportamento umano nei robot.

I gruppo, del quale fanna parte anche le Universita di Bolegna,
di Minster, in Germania, I'Universita Jaume | del Castellan, in
Spagna, e la Katholieke Universiteit Leuven in Belgio, ha messa
a punto un sofisticato sistema visuale tridimensionale
sincronizzato con braceci meccanici.
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> I fotovoltaico del futuro & made in
faly Cuesto risultato fa parte del progetto Eyeshots

H ggfgegrgiailgga\;o acceleratore (Heterogeneous 3D preception across visual fragments)

che ha ricevuto 2,4 milioni di eure nell'ambito del tema
"Tecnologie dell'informazione e della comunicazione" del Settimo
programma guadro dell'Ue. | membri del team, esperti di
robotica, neuroscienza, ingegneria e psicologia, hanno
costruito modelli software ispirati al funzionamento della
corteccia cerebrale, per ahilitare i robot umanoidi all'orientamento e all'interazione nello spazio. La
prima funzione del sistema visivo umano replicata artificialmente & stato il movimento saccadico
dell'occhio che é collegato al cambiamento dinamico di attenzione.

> Nuove frortiere nella simulazione
guantistica

| futuro della robotica parla taliano

"Cambiamo continuamente punto di vista attraverso movimenti dell'occhio molto veloci, tanto veloci
che ce ne accorgiamo appena — spiegano gli scienziati -. Quando gli occhi si muovono, limmagine si
sfoca e non vediamo chiaramente. Il cervello deve quindi integrare i frammenti come se fossero
pezzi di un puzzle per dare impressione di un'immagine continua e perfetta di cié che ci circonda”.

Usando dati neurali, il team ha quindi costruito al computer un modello della sezione del cervello
che collega le immagini con il movimento di entrambi gli occhi e le braccia. “Ohiettivo del
progetto — ha spiegato Silvio Sabatini, professore associato di Bioingegneria all'Universita di
Genova - & replicare in un sistema artificiale | meccanismi responsabili dell'orientamenta e
dell'interazione nello spazio. Attraverso l'apprendimento, il sistema impara a raggiungere sia 'oggetto
che si sta fissando sia quelli al di fuori del campo divista, sulla base di una memoria 'sensorimotoria’
Attraverso una codifica distribuita - aggiunge - un robot pud apprendere il coordinamento binoculare
degli occhi gestendo le incertezze del sistema motorio & pud calibrare la misurazione dello spazio
attarno a lui'.

Il sisterna potrebbe dungue permettere ai robot di vedere e riconoscere cid che li circonda, ricordare
il contenuto di tali immagini in modo da agire di conseguenza, coensiderare un oggetto come
interessante e cercare ditoccarlo o di afferrarlo. Eyeshots & quindi destinato a futuri robot capaci di
imparare come fanno | bambini. Tra le prime applicazioni ipotizzate, o sono dei sistemi per
l'elaborazione delle immagini, nuove tecniche di diagnosi e diriabilitazione.
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